Caractéristique Moteur

	Type
	Triphasé asynchrone
	Vitesse
	1466 tr/min

	Tension 
	230V/400V
	Fréquence
	50 Hz

	Puissance
	11 kW
	Intensité
	36/21A

	Cos Phi
	0.84
	Protection Thermique
	Type PTO Intégrée

	Frein
	Mécani manque de courant
	Indice de protection
	IP55


Cahier des charges

	Vitesse
	Fréquence commande Hz

	Rapide en automatique
	50

	Vitesse lente en manuel
	25

	Vitesse de ralentissement
	5


Informations pour la question

Boucle ouverte mode U/F Vitesse préréglées exclusivement

Bornes 24 et 25 affectées pour sélectionner les 3 vitesses préréglées

Borne 29 affectée pour recevoir le bouton poussoir d’effacement d’un défaut variateur.

Questions 441 (1-2)

Tableau des paramètres

Equation de EVP1 et EVP2

Réaliser le schéma de câblage et donner le couplage moteur

	Sortie Automate
	Désignation sortie

	%Q25.0
	EVP1 : Sélection des vitesses souhaitées par combinaisons des entrées

	%Q25.1
	EVP2 : Idem que EVP1

	%Q25.2
	Avancer Navette

	%Q25.3
	Reculer Navette

	%Q25.4
	Libérer frein moteur


Question 441-3

Pas de l’inductif 25mm, Course 3980mm, Vitesse 18m/min

Déterminer la valeur maxi du mot de comptage et son format.

Document CP44A

4.4.2. Réaffectation des entrées/sorties logiques

	Para.
	Fonction
	Régl. usine

	08.10
	Affectation borne 24
	10.06

10.03



	08.12
	Sélection borne 24 en entrée ou en sortie
	1 (Sortie)

	08.13
	Affectation borne 25
	10.33

	08.15
	Sélection borne 25 en entrée ou en sortie
	0 (Entrée)

	08.16
	Affectation borne 26
	06.31

	08.18
	Sélection borne 26 en entrée ou en sortie
	0 (Entrée)

	08.21
	Affectation borne 28
	06.32

	08.23
	Affectation borne 29
	01.41


Affectation des sorties

	Fonction
	Description
	Valeur para.

	Moteur sous tension
	
	10.02

	Vitesse nulle
	
	10.03

	Vitesse minimum
	
	10.04

	Vitesse atteinte
	
	10.06

	Limite de courant atteinte
	
	10.09


Affectation des entrées

	Fonction
	Description
	Valeur à paramétrer

	Effacement défaut
	
	10.33

	Marche par impulsions
	
	06.31

	Marche arrière
	
	06.32

	Sélection référence analogique
	
	01.41

	Sélection référence  VP
	
	01.42

	Sélection 2VP
	
	01.45

	Sélection 4VP
	
	01.46

	Sélection 8VP
	
	01.47

	+ Vite
	
	09.26

	- Vite
	
	09.27


CP442 Elaborer les algorithmes de calcul


[image: image1.wmf]

[image: image2.wmf]X

B

V

T

V

T

X

A

T

R

-

+

+

-

-

-

=

÷

ø

ö

ç

è

æ
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1er Bloc Fonctionnel permet l’acquisition des impulsions de comptage.

Description :

5 bits de comptage Val_cod_p1 à Val_cod_p16

Transfert de ces bits vers un mot AC_AV

Ce mot est additionné à la valeur précédente CSA

Le contenu du mot est sauvegardé dans PRPC
L’interface de comptage fonctionnement
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